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ZESTAW PYTAŃ NA EGZAMIN DYPLOMOWY INŻYNIERSKI
kierunek ELEKTROTECHNIKA 

BLOK 1: PODSTAWY
1. Metody analizy obwodów elektrycznych w stanie ustalonym. 
2. Analiza stanu ustalonego obwodów elektrycznych przy wymuszeniach okresowych niesinusoidalnych.

3. Sprzężenie magnetyczne w elektrotechnice. Rodzaje, właściwości i zastosowania. 

4. Analiza stanów nieustalonych w obwodach elektrycznych pierwszego i drugiego rzędu.

5. Budowa, zasada działania i charakterystyki mechaniczne silników prądu stałego.

6. Budowa transformatora, jego zasada działania, schemat zastępczy i identyfikacja parametrów jego schematu zastępczego.
7. Budowa, zasada działania i charakterystyki mechaniczne silników asynchronicznych prądu przemiennego.

8. Budowa, zasada działania i charakterystyki zewnętrzne prądnicy synchronicznej.

9. Warunki powstawania wirującego pola magnetycznego w maszynach indukcyjnych.

10. Praca równoległa transformatorów.

11. Układy regulacji prędkości obrotowej silników prądu stałego.

12. Układy regulacji prędkości obrotowej silników asynchronicznych klatkowych.

13. Materiały magnetyczne stosowane w maszynach elektrycznych i transformatorach.

14. Rodzaje, parametry i zastosowanie materiałów dielektrycznych w elektrotechnice.

15. Budowa i rodzaje izolatorów.

16. Pomiary mocy i energii w układach trójfazowych.
17. Pomiary wielkości nieelektrycznych metodami elektrycznymi. Podać przykłady takich pomiarów.
18. Działanie prądu elektrycznego na organizm ludzki i metody ratowania porażonych prądem elektrycznym.

19. Ochrona przeciwporażeniowa w sieciach oraz instalacjach niskiego napięcia.

20. Rodzaje układów instalacji niskiego napięcia i rodzaje stosowanej w nich ochrony przeciwporażeniowej.

BLOK 2: ELEKTRONIKA, ENERGOELEKTRONIKA I ZASTOSOWANIA INFORMATYKI W ELEKTROTECHNICE
1. Prostownik sterowany.

2. Rodzaje, właściwości i zastosowanie elementów energoelektronicznych.
3. Przemiennik częstotliwości.

4. Rodzaje automatów cyfrowych. 

5. Rodzaje pamięci i ich zarządzanie w układach (P.

6. Obsługa przerwań w układach (P.

7. Komunikacja (P z urządzeniami zewnętrznymi.

8. Struktura typowej sieci PLC.

9. Modulacja amplitudy - stosowane sposoby modulacji, przykłady modulatorów i demodulatorów.

10. Modulacja częstotliwości - sposób realizacji, modulacja i demodulacja.

11. Transmitancja obiektu sterowania. Doświadczalne wyznaczanie transmitancji na podstawie charakterystyk czasowych.

12. Regulator PID. Struktura i własności regulatora. Dobór nastaw regulatora metodą Zieglera-Nicholsa.

13. Ocena jakości sterowania. Kryteria i wskaźniki. Pojęcie stabilności i badanie stabilności układów automatyki.

14. Sterowniki programowalne. Budowa. Metody programowania. Klasyfikacja sterowników. Zastosowania.

15. Kryteria doboru sterowników programowalnych.

16. Zastosowanie sterowników w automatyzacji dyskretnych procesów produkcyjnych. Elementy języka programowania na przykładzie programu narzędziowego Cimplicity Logic Developer  dla sterowników GE FANUC.

17. Sterownik programowalny w układzie regulacji procesem produkcyjnym ciągłym.
18. Podstawowa struktura układu z regulatorem cyfrowym. Częstotliwość próbkowania i jej wpływ na działanie układu oraz sposób doboru nastaw regulatora.

19. Projektowanie układów na bramkach. 

20. Rodzaje automatów cyfrowych.
BLOK 3: ELEKTROENERGETYKA, INSTALACJE ELEKTRYCZNE
1. Proces technologiczny elektrowni parowej kondensacyjnej. Schemat procesu, podstawowe urządzenia i układy.

2. Obieg cieplny elektrociepłowni z turbiną przeciwprężną. Schemat obiegu. Podstawowe urządzenia i układy.

3. Obieg cieplny elektrociepłowni z turbiną upustowo-kondensacyjną. Schemat obiegu. Podstawowe urządzenia i układy.

4. Zasady obliczania rozpływów prądów i mocy, strat mocy, poziomów napięć w sieciach zasilanych jednostronnie. 

5. Zasady obliczania rozpływów prądów i mocy, strat mocy, poziomów napięć w sieciach zasilanych dwustronnie.

6. Zasady tworzenia schematu zastępczego układu elektroenergetycznego dla potrzeb obliczeń zwarciowych. Zasada Thevenina wyznaczania impedancji zwarciowej.

7. Sposób wyznaczania wartości początkowej prądu zwarciowego, prądu udarowego, prądu wyłączeniowego oraz prądu zastępczego cieplnego.

8. Zasady doboru urządzeń elektrycznych do warunków sieciowych.

9. Rodzaje i metody badań eksploatacyjnych w sieciach niskiego napięcia.

10. Rodzaje oświetlenia wnętrz. Źródła światła. Podstawowe wielkości charakteryzujące oświetlenie.

11. Zasady doboru rodzaju i przekroju przewodów i zabezpieczeń do silników asynchronicznych.

12. Rola regulatora generatora synchronicznego. Struktura regulatora. Algorytm regulacji regulatora napięcia.

13. Rola regulatora turbiny. Struktura regulatora. Algorytm regulacji prędkości obrotowej.

14. Dlaczego proces sterowania P i f realizowany jest centralnie, a proces regulacji U i Q realizowany jest lokalnie.

15. Urządzenia i układy regulacji biorące udział w procesie regulacji P i f oraz U i Q.

16. Obszar dopuszczalnych stanów pracy generatora synchronicznego (wykres P-Q).

17. Rodzaje i zasada działania układów wzbudzenia generatorów synchronicznych.
18. Sterowanie mocą czynną w systemie elektroenergetycznym.
19. Ochrona przeciwprzepięciowa instalacji i urządzeń elektrycznych.
20. Rodzaje, właściwości i zastosowania łączników elektrycznych. 
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